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M qal  
nm sin  aiddir, ondan h ril n b zi k nd t s

bitkil rinin- r v zin bec rilm si v  z r rverici v  x st likl rin  rl  
nm l  etm k olar.  
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Development of an automated transfer mechanism for plowing surface  

leveling equipment on slopes 
Summary 

The article deals with the development of an automated transfer mechanism for plowing the 
slopes, as well as the creation of automated technical means for the cultivation of some agricultural 
crops on the slopes in the agricultural sector-melons, gourds, vegetables and spraying with 
pesticides and pesticides. 
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naye, h lif texnoloji prosesl rin 
iqtisadi, ekoloji v  ricil rinin ldilm sind   zehni ( qli) 
m m mexanizml rd n, 

h m d  h min mexanizml min ed n dig r sisteml rd n ibar rkib 
hiss si olan mexanizml  kiy  malikdir. 
Mexanizml  

-       
- etm   
-orta s viyy   
-  
- - rind   etm kl  eyni mexanizmd lif t

prosesl rin h sind  istifad  
-texnoloji proses-h r k   
-avtomatik idar   
- b rk cisiml rl  qab t qabiliyy tin  malik, iqtisadi c h td n s m r

enerji v   n hidravlik v  pnevmatik mexanizml rl  
r k tin daha uzaq m saf l r  si imkanl  laq  

 ricil r d  
l ri il  t rh l y   

g rin t tbiqi il  h n 
keyfiyy ricil rinin, h ldilm sind ki rolunu da lav  ets k, 
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s l nin-
r.  

si mexanizml r n z riyy  mexanizml r 
n z riyy si elmin  sas sah
v  m  laq  

T r fimd an n z ri v  t dqiqatlar n tic sind  naye 
si s viyy sind  mexanizml rin - r  Az rbaycan 

t Agentliyind n patentl fiqiyy tl  davam 
etdirilir.  

Bel  - z rd    
rqi onun 

, k  laq  (3) 
 

d n mild n, onunla kinematik laq d  olan- r k ti istiqam tin  
viy  n z r lif bucaqlar-  

istifad  r k ti istiqam tin  n z r lif 
n mili traktorun h r k ti istiqam tind  yerini d k (L

si kotanla s rt laq d   il  s rt laq d n mil  
r k si il  s rt laq d    risind  

malik  daxilind    risind  
n k rind   kinematik laq d  

si il   
 

Sah d  maili s iqal mexanizmind n istifad  edilm diyi a) v  
n sonra maili s k.1-d li kotana 

- lif elementl ri il  birg ) 
k. 2...4-d  k.3-d  k.3-d n A k. 4-d

k.5-d k. 5-d n D- k. 6-da, B k. 7-d , C-
is  k. 8-d , hesabat sxeml ri is  k. 8 a v  b)-d   

Yeni avto    
- si il  kinematik laq d  

l lif ola bil m liyy  
yetir rk vi il   n- k. 8 a) yamaclarda yerin s thind  

k. 1b) hamarlayan R y  malik 
lif bucaqlar  n  

 qayka- si il  laq d  - n mild n 8, 
kotanla 1 s rt laq d  d n 9 ibar n milini 8 onun 

sin  k. 5) n z r n oxu boyu yerini d kl  (L) v ziyy tini t sbit etm n 
rind   bolt birl sind n 12, teleskopik valdan 13, oxu 

sini  t min etm -qay sind n 14, 15, 16 v    17 
risind     18 
risind  yerini d k rl  k. 7) t

d n dig r sah y  rind   20 sancaq 
kl  k.-d  thind   

kinematik laq d   27 il  s rt laq d  olan oymaqla 24 
-kinematik laq d  olan en k

 d n 26 istifad  
si 10 onunla v  kotanla s rt laq d  ola l si 

il  s rt laq d dir; 
-  buraxmazdan vv l hesabat sxemind

kimi ( k.1 a); b) li vi il   
m liyy  yetir rk n I, II v   VI v ziyy tin  n - 

yerin s thind  yaranan v ziyy  des k IV, V v  
k v  si il  erroziyaya m ruz qal n h min 
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IV,V,VI zonalara qaytararaq, yerin s  si il  kinematik 
laq d  k. 2...8 s rt laq d  

mexanizmini sin  10 n z r n milinin 8 v ziyy rind  
 bolt birl l sinin 14;15;16, h n mild  8 

sinin 7 v  teleskopik val birl yi il  L, 
 t nziml n r k v ziyy ti t sbit olunur v    

viy  n z r n t  
r k ti za thind

 sah ti kin v  ya s pin 
m ziyy t   

Bel  nziml m  m
int  buraxmazdan vv vi s thli meydanda yerin  yetirildiyind n 

 27 kotanla 4 s rt laq d   9 il  s rt 
kinematik laq d  r k t etdikd  t k rl  19 t min 

   risind   d  18 
risind  yerini d   

oymaqda 24 s rb r k  25 s rt laq d   26 v  kinematik 
laq d  yi il  sin  r n milin 

d sini t min edir. 
T n aqrar sektorda-(yamaclarda) maillik 

d r c l rinin yol veril n qiym tl rind  h m  thind  
lav , h

prosesl rin sinxron h
istifad  etm k olar. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

k. 1. Sah d  maili s n istifad  edilm diyi  
a) v  n sonra maili s ri 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

- 
lif elementl ri il  birg k.3- -  

k.4- k. 3-d   
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k.5-d n D-  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
k. 7. k. 5-d n B-  

 
 
 

k. 7.  k. 5-d n B-  
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k.8: a)- hesabat sxemi; b)- k. 5-d n C-  
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